Linjer i planen (2D) Side 1/5 Steen Toft Jergensen
[Linj er i planen (2D)

¥ Plot af ret linje givet ved en parameterfremstilling
_Eksempel 93 side 117 i Grundbog A

3 1
Parameterfremstilling: = +t
y 2 2
;> restart
> x=t—>3+1-1
yi=t—2+2t
x=t—3+t
yi=t—2+2t¢ (1.1)

Med view angiver man det viste omrdde i planen.
Medt=-10..10 angiver man de verdier, som parameteren ¢ skal gennemlabe.
Onske en hel linje, skal parameteromradet vere tilstraekkeligt stort!

=> plot([x(t), y(¢),t=-10..10], view=[-1..10,-1..10], labels = [x, y], gridlines)
10—
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Herunder er linjen kun tegnet for parameteren -1 < ¢ < 1, dvs. man fér et linjestykke:

=> plot([x(1), y(t),t=-1.1],view=[-1..10,-1..10], labels = [x, y], gridlines)
10—

X

¥ Plot af ret linje givet ved en ligning

_Eksempel 92 side 117 i Grundbog A
Ligning: -5-x +9-y —120=0

;> restart

| > with(plots) :

Ogsé her skal omrdderne x =-20..10, y =-10..20 vare store nok, sa man far dekket det viste
omrade view=[-20..10,-10..207:

> implicitplot(-5-x +9-y — 120 =0, x=-20..10, y=-10..20, view= [ -20..10,-10 ..20], labels
=[x, y], gridlines)
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-20

;> restart

> Lx=x=3+11
Ly =y=2+21

> solve(Lx, t)

B subs(t=%, Ly)

;Altemativt:
> solve(Ly, t)

Parameterfremstilling:

3 1
+t
2 2
Lx =x=3+1t¢
Ly =y=2+4+2t¢t
-3 +x
y=-4+2x

¥ Omregning fra parameterfremstilling til ligning
_Eksempel 93 side 117 i Grundbog A
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1
-1+ — 4
i oy (3.4
> subs(t=%, Lx)
x=2+ % y 3.5)
;Eller i ét hug:
> subs(t=solve(Lx,t), Ly)
i y=-4+4+2x 3.6)
| Alternativt:
> subs(t=solve(Ly,t), Lx)
x=2+ % y 3.7
[ Konklusion: Linjens ligningery=2-x —4eller2-x —y —4=0
Y Omregning fra ligning til parameterfremstilling
_Eksempel:
| Ligning: 2-x +3-y —4=0
| > restart
>L:=2x+3y—4=0
i L=2x+3y—4=0 4.1)
Metode 1: lad x =¢:
> solve(subs(x=t,L),y)
4 2
X _ £y 4.2
0 1
Konklusion: En mulig parameterfremstilling for linjen er =| 4 |+¢ 2
Y 3 3
[ Metode 2: lad y=t
> solve(subs(y=t, L), x)
3
2——t 4.3
i 5 (43)
x 2 3
Konklusion: En anden mulig parameterfremstilling for linjen er = 0 +t 2
y
1

;Traditionel metode:

Ligning: 2-x +3-y —4=0

Normalvektoren er
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5 |2 . S5 [2] -3
n= , s& er en retningsvektor » =n = ; = 5
Et punkt pa linjen er f.eks. (2,0).
x 2
Konklusion: En tredje mulig parameterfremstilling for linjen er = 0 +t
y




