Bevagelse i fysik Side 1/3 Steen Toft Jergensen

[Bevaegelse i fysik (med bestemte integraler)

¥ 1 dimension (retlinet bevagelse)

_Variable:

t =tid (SI-enhed s)
s = strekning (SI-enhed m)

v = hastighed (SI-enhed %)

a = acceleration (SI-enhed ﬂz)
S

Generelle formler:

gy ds
v(t) =s'(1) o
o ey AV d’s
a(t) =v'(t) =s"(1) _dt _dt2

t

s(t) =J v(z) dt +5,
0
t

v(t) :J a(t) dt+v,
0

\ 4 Jaevn bevaegelse (konstant hastighed)

Formler:

0
Yo

a(t)
v(t)

s(t) =vyt+s,

NB: Integrationskonstanterne er v, 0g s, idetv(0) =v,0g s(0) =s,.

| > restart
| > a=1—0:
> al(t)
0 (1.1.1)
B t
> yi= t—>J a(t) dt+v,:
0
> V(1)
v (1.1.2)




Beveegelse i fysik Side 2/3

4

> s(t)
{ tvo—l—so

Formler:

a(t) =a,

v(t) =a,t+v,
1

s(t) = ao-t2+v0-t+s0

2

=> restart
> a = t—>a0:

> al(t)
4y
i t
> = t—>Ja(t) dr +v,:
L 0
> v(1)
apt+v,

2 dimensioner
_Variable:
t =tid (SI-enhed s)

x = streekning 1 x-aksens retning (SI-enhed m)
y =strekning 1 y-aksens retning (SI-enhed m1)

v, = hastighed i1 x-aksens retning (SI-enhed ﬂ)
s

v, = hastighed 1 y-aksens retning (SI-enhed ﬂ)

S
m
—)
s°
a,, = acceleration i y-aksens retning (SI-enhed ﬂ)

g s

Generelle formler:

a, = acceleration i x-aksens retning (SI-enhed

_dv

vilt) =x'(t) =~

\ 4 Konstant accelereret bevaegelse, f.eks frit fald

Steen Toft Jergensen

(1.1.3)

NB: Integrationskonstanterne er v, og s, idetv(0) =v,0g s(0) =s,. Ligeledes era(0) =a,.

(1.2.1)

(1.2.2)

(1.2.3)
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